MK 140

Technische Daten Mobilbaukran

Technical data Mobile construction crane
Caractéristiques techniques  Grue mobile de construction
Datos técnicos Grua torre movil

Technische gegevens Mobiele torenkraan

TeXHNYECKME AaHHble MoGUIbHbIA CTPOUTENBHBIA KPaH
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VariodJib

Katzmodus/Trolley mode/Mode de distribution/Modo de traslacion de carro/
Katmodus/Pexxnm paboTbl C Fpy30BON TENEXKOM
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*2 Plus-Traglastkurven mit steuerungstechnischen Einschrankungen im Vergleich zur Standard-Lastkurve. Detaillierte Angaben dazu in der Betriebsanleitung./
Plus load curves with control limitations in comparison to standard load curve. See the operating manual for more details./ Courbes de charges Plus avec des limitations de commande
par rapport a la courbe de charges standard. Pour des informations plus détaillées, consulter le manuel d‘utilisation./ Curva de carga Plus con limitaciones técnicas respecto a la curva
de carga estandar. Indicaciones en detalle al respecto en el manual de instrucciones./Plus-hijslastdiagram met bedieningstechnische begrenzingen in vergelijking met het standaard
hijslastdiagram. Details zijn aangegeven in het instructieboek./Kpusble rpy30noAbEMHOCTY B peXuMe PluS ¢ TEXHNYECKAMI OrPaHNYEHNAMM CO CTOPOHBI CUCTEMbI YIPABNEHNS MO
CPaBHEHMIO CO CTAHAAPTHON KPUBOIA rPY30N0AbEMHOCTH. MoAPO6HYI0 MHKOPMALWIO MO 3TOMY BOMPOCY CM. B MHCTPYKLMK MO SKCMyaTaLyi.
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MK 140

Aufstellvorgang/Erection procedure/Déroulement de montage/Procedimiento de montaje/

Opbouwprocedure/INpoLecc MoHTaxXa

-10 0 10 20 30 40 50 60m -10 0 10 20 30 40 50 60m

Transport/ Transport/ Transport/ Transporte/ Transport/ TpaHcnopTrpoBKa
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Draufsicht/Plan view/Vue de dessus/Vista en planta/Bovenaanzicht/Bug ceepxy

MO R=11,87m .
ol R=11,23m
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ZF%:Q,S?m

R=11,51m

R=10,90m

Gewicht/Weight/Poids/Peso/Gewicht/Macca

Transportgewicht: 60.000 kg

Transport weight/Poids transport/Peso de transporte / Transportgewicht/ Macca npu TpaHCnopTUpoBKE

*1 mit Zusatzballast 9.000 kg

with additional ballast/avec lest additionnel/ con zavorra addizionale / con contrapeso adicional /
met extra ballast/c [ononHUTENbHBIM 6anNacToM

Zusatzballast fir StraBentransport demontieren, Landervorschriften beachten/Remove additional ballast
for road transport, observe country-specific regulations/Démonter le lest additionnel pour le transport sur
route, respecter les spécifications des pays individuels/Desmontar el lastre adicional para el transporte
por carretera, observar las regulaciones de trafico nacionales/Extra ballast voor wegtransport demonteren,
nationale voorschriften in acht nemen/ [leMoHTaX J0NONHUTENBHOMO 6annacta Ans TPaHCMOPTUPOBKY MO
Jioporam, CobMtofieHe NPeANMUCaHNiA OTAEMbHbIX CTPaH
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Variodib
Wippmodus/Luffing mode/Mode de relevage de fleche/Modo basculante/ Topmodus/
Pexxm paboTbl C MaxoBOW CTPESNON

65

60

55

50

45

40

22,7 m-} /L -~ 3 1) - 20° bis 70°
1a) 1.400 kg*'
21,9 m - £ I 10) 1b) 1.150 kg*'
= 92,0 m 1c) 1.000 kg*'
i 1h
21,1 m- A1 89,7n"1 ) ‘
1a)
| A
\ JT /
70° N ENNEEN
2) 0° bis 45°
2a) 1.700 kg*!
2b) 1.400 kg*!
Ll 1.000 kg*'
7* 2b) 2
AT SIS % §Z§
~ eannn /NN
i 600m=>| |
_DJ 62,5 m—=>"
65,0 m-=
-20°
Ry, 1a) |
b I
568m- § | %
15,8 m J '
[ O
591 m >
61,5 m -
m 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70

*1 Traglasten mit 9,0 t Zusatzballast/Load capacities with 9.0 t additional ballast/ Charges avec lest additionnel 9,0 t/Cargas con 9,0 t de lastre adicional/
Hijstabel met 9,0 t extra ballast/py30no4beMHOCTb C A0MONHUTENBbHBIM Gannactom 9,0 T
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MK 140
Wippmodus/Luffing mode/Mode de relevage de fleche/Modo basculante/ Topmodus/
Pexxm paboTbl C MaxoBOW CTPENON

DD g

60,0 m->| ! 1 8,20x8,25m

70° 45° 0° -20°
21,1 m 430m 60,0 m 56,8 m
[Ce, 550 800 550

+3t

M [Ce, 800 1150 800

+61t

MI e, 1150 1400 1150

+9t

M [Ce, 1400 1700 1400

kg
ravavaviR FAv R
625m—>| I ™ 1 8,20x8,25m
70° a5° 0° -20°
21,9m 44,7 m 62,5m 59,1 m
[Ce, 300 650 300
+3t
M e, 650 800 650
+61
MI e, 800 1150 800
+9t
u [te, 1150 1400 1150
kg
ST TD e =
65,0 m—>] I ™ 1 8,20x8,25m
70° a5° 0° -20°
227 m 46,5 m 65,0 m 61,5 m
[Ce, 300
+3t
M [Ce, 550
+61
[Ce, 800
+9t
iR
kg

[€e, =max. 14,0 m/sec (6,5 Bft) MK 140 5



MK 140
Katzmodus/ Trolley mode/Mode de distribution/Modo de traslacion de carro/Katmodus/
Pexxm paboTbl C MPy30BOV TENEXKKOW

— —)
! ) 18,20x8,25m
JAVAVAVAN m
o mol m kg 30 60 90 120 150 180 21,0 240 27,0 30,0 330 360 39,0 42,0 450 48,0 51,0 54,0 57,0 585
e, 33-104 8000 8000 6780 5250 4260 3560 3050 2660 2340 2090 1880 1700 1550 1420 1300 1200 1110 1030 1000
58,5
0° 8 33 818000 8000 7080 5100 3950 3200 2670 2280 1980 1740 1540 1380 1240 1120 1020 930 860 790 720 700
Plus® [€e, 33 -120 8000 8000 6080 4870 4040 3440 2980 2620 2330 2090 1880 1710 1570 1440 1320 1230 1140 1100
e, 32-340 1800 1800 1670 1500 1360 1240 1130 1040 960 900
15° 56,5
@ 35 265 1800 1800 1750 1530 1340 1190 1060 950 860 780 710 640 600
e, 30-120 6000 6000 4610 3720 3090 2630 2280 2000 1770 1590 1430 1290 1180 1080 1000
30° 50,7
@ 30- 90 6000 6000 4280 3290 2640 2190 1860 1600 1390 1220 1080 970 870 780 710 650
e, 27-31,0 1800 1800 1650 1460 1310 1200
45° 415
@ 27250 1800 1800 1610 1390 1210 1060 940 850
kg
-— -
I ™ 16,95x8,25m
JAVAVAVA m
o mol m kg 30 60 90 120 150 180 21,0 240 27,0 30,0 330 360 39,0 42,0 450 480 51,0 54,0 57,0 585
e, 33- 658000 8000 5430 3870 2970 2380 1970 1670 1430 1250 1100 970 870 770 700 630 570 510 470 450
0° 585
8e 33 41 8000 8000 5180 3250 2320 1760 1390 1130 940 790 670 570 490 420 360 310 270 230 190 160 150
e, 32-200 1800 1800 1680 1410 1200 1030 900 790 690 610 540 480 430 380 350
15° 56,5
f[l] _ _ _
e, 30- 7,0 6000 6000 4440 3150 2400 1910 1570 1320 1120 960 840 730 640 560 500 440 400
30° 50,7
f[l] _ -
e, 27-190 1800 1800 1570 1300 1100 940 810 700 610 550
45° 415
fl]] _ -
kg
- -

I 1 595x8,25m

Fiir diesen Riistzustand sind keine Traglastkurven vorhanden. Die Ballastierung des Krans ist mdglich. Detaillierte Angaben dazu in der Betriebsanleitung.

No lifting capacity diagrams are available for this configuration. The crane can be ballasted. See the operating manual for more details.

Aucune courbe de charge n’est disponible pour cet état d‘équipement. Le lestage de la grue est possible. Pour des informations plus détaillées, consulter le manuel d‘utilisation.

No hay curvas de carga disponibles para este estado de equipamiento esta configuracion. Es posible el lastrado de la grua. Indicaciones en detalle al respecto en el manual de instrucciones.
Voor deze werkstand zijn geen hijslastcurven beschikbaar. Ballasteren van de kraan is mogelijk. Details zijn aangegeven in het instructieboek.

[Ing IaHHOI KOMNAEKTALMI KPUBBIE MPY30NOABEMHOCTY OTCYTCTBYIOT. BannacTupoBka kpaHa BO3MOXHA. [10Ap06HYI0 MHAOPMALIO N0 3TOMY BOMPOCY CM. B UHCTPYKLMM MO 3KCMTyaTaLmm.

*2 Plus-Traglastkurven mit steuerungstechnischen Einschrankungen im Vergleich zur Standard-Lastkurve. Detaillierte Angaben dazu in der Betriebsanleitung./
Plus load curves with control limitations in comparison to standard load curve. See the operating manual for more details./ Courbes de charges Plus avec des limitations de commande
par rapport a la courbe de charges standard. Pour des informations plus détaillées, consulter le manuel d‘utilisation./Curva de carga Plus con limitaciones técnicas respecto a la
curva de carga estdndar. Indicaciones en detalle al respecto en el manual de instrucciones./ Plus-hijslastcurve met besturingstechnische begrenzingen in vergelijking met de standaard
hijslastcurve. Details zijn aangegeven in het instructieboek. / Kpusble rpy30nogbeMHOCTY B pexxiMe Plus ¢ TEXHUYECKUMI OrpaHnYeHUsIMM CO CTOPOHBI CUCTEMbI YNIPaBAEHIUS Mo
CPaBHEHMIO CO CTaHAAPTHOW KPMBOI rPY30N0ABEMHOCTH. T10APOGHYI0 MH(OPMALMIO MO 3TOMY BOMPOCY CM. B MHCTPYKLMI MO 3KCMlyaTaumm.

6 MK140 [€e, =max. 14,0 m/sec (6,5Bf) (AW =max. 17,0 m/sec (7,0 Bft) LA = max. 20,0 m/sec (8,0 Bt



MK 140

Katzmodus/ Trolley mode/Mode de distribution/Modo de traslacion de carro/

Katmodus/Pexxnum paboTbl C rpy30BON TENEXKOW

27,0
3220
2630

3540

2830

2250

27,0
2020

1430

1200
1700
1020
1660

1100

27,0

1020

30,0
2850
2320

3130

2500
1980

30,0
1770
1250
1610
1030
1480
870
1440

940

30,0

870

33,0
2550
2070

2800

2230

1760

1650

33,0
1570
1100
1420
900
1300
760
1260

810

33,0

760

36,0
2300
1870

2530

1640
2000

1580

1460

36,0
1400
970
1260
790
1160
660
1110

700

36,0

660

39,0
2080
1690

2300

1480
1820
1420
1700

1310

39,0
1260
870
1130
690
1030
570
990
610

39,0

580

42,0
1900
1540
2100
1740
1350
1650
1290
1550

1200

42,0
1140
780
1020
610
930
500
900
550

45,0
1750
1410
1930
1600
1230
1510
1170

45,0
1030
700
920
540
840

440

48,0
1610
1300
1790
1480
1130
1390

1080

48,0
940
630
840
480
760

390

+3t

51,0
1490
1200
1660
1370
1040
1300

1000

51,0
860
570
760
430
700

350

54,0
1380
1110
1540
1270

960

54,0
790
520
700
380

57,0 58,5

1290 1250

1030 1000

1440 1400

1200

900

kg

57,0 58,5

720 700

470 450

650

350

kg

42,0 45,0 48,0 51,0 54,0 57,0 58,5

500 440 390 340 300 260 250

1530 1240 1020 850 720 610 520 450 400

— —)
! ™ 18,20x8,25m
JAVAVAVAN
o« m- m kg 30 60 90 120 150 180 21,0 24,0
e, 33-120 8000 8000 6240 5090 4280 3680
58,5
0° 108 33985 8000 8000 6470 5070 4150 3500 3010
Plus? (€, 33-135 8000 8000 7050 5690 4750 4060
[Ce, 32-410 1800 1800
15° 56,5
s 32.335 1800 1800
[, 30-140 6000 6000 5550 4510 3790 3250
30° 507
= 30-115 6000 6000 5710 4450 3610 3030 2590
e, 27-375 1800 1800
45° M5
= 27310 1800 1800
-— )
! L 16,95x8,25m
JAVAVAVAN
o« mo m kg 30 60 90 120 150 180 21,0 24,0
[, 33-835 8000 8000 7330 5260 4070 3290 2740 2330
0° 585
0% 33. 61 8000 8000 5200 3770 2920 2360 1960 1660
e, 32-275 1800 1800
15° 56,5
@™ 32200 1800 1800 1680 1410
e, 30- 95 6000 6000 4550 3490 2810 2330 1970
30° 507
@@ 30. 65 6000 6000 4080 2900 2210 1760 1440 1200
e, 27-255 1800 1800
45° M5
@Xe 57 .19,0 1800 1800 1570 1300
A -
!I I15,95x8,25m
JAVAVAVAN
o« mol m kg 30 60 90 120 150 180 21,0 24,0
[€, 33- 50 8000 8000 6470 4040 2880 2200 1750 1440 1200
0° 585
;I"' - -
15° 56,5
(e i
30° 507
(x §
e, 27-16,0 1800 1800
45° 415
(e §

[€e, =max. 14,0 m/sec (6,5Bf)  (IX® = max. 17,0 m/sec (7,0 Bft)

LU - max. 20,0 m/sec (8,0 Bff)

MK 140
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MK 140
Katzmodus/ Trolley mode/Mode de distribution/Modo de traslacion de carro/
Katmodus/Pexxnm paboTbl C Fpy30BON TENEXKOM

— —
! ) 18,20x8,25m
JAVAVAVAN m
o mol m kg 30 60 90 120 150 180 21,0 240 27,0 30,0 330 360 39,0 42,0 450 48,0 51,0 54,0 57,0 585
e, 33-134 8000 8000 7110 5880 4990 4320 3800 3380 3040 2760 2520 2310 2130 1970 1830 1710 1600 1550
58,5
0° 108 33-115 8000 8000 7660 6090 5030 4270 3700 3250 2890 2590 2350 2140 1960 1800 1660 1540 1440 1340 1300
Plus® [€e, 33 -144 8000 8000 7670 6340 5390 4680 4120 3670 3300 3000 2740 2510 2320 2150 2000 1870 1750 1700
[Ce, 32-500 1800 1800 1750 1630 1550
15° 565
@ 35420 1800 1800 1650 1530 1420 1320 1250
[Ce, 30-160 6000 6000 5280 4460 3840 3370 2990 2680 2420 2200 2010 1850 1710 1600
30° 507
@X® 30140 6000 6000 5550 4510 3790 3250 2830 2500 2230 2000 1820 1650 1510 1390 1300
e, 27-390 1800 1800 1700
45° 415
@ 27360 1800 1800 1620 1500
kg
-— -
I ™ 16,95x8,25m
JAVAVAVA m
o mol m kg 30 60 90 120 150 180 21,0 240 27,0 30,0 330 360 39,0 42,0 450 480 51,0 54,0 57,0 585
[€e, 33-105 8000 8000 6890 5380 4390 3690 3160 2760 2440 2180 1960 1780 1620 1480 1360 1260 1170 1080 1050
0° 585
8e 33.835 8000 8000 7360 5360 4170 3390 2840 2430 2110 1850 1650 1470 1330 1200 1090 1000 920 840 780 750
e, 32-365 1800 1800 1650 1500 1370 1250 1150 1060 1000
15° 56,5
@™ 35 285 1800 1800 1680 1490 1330 1200 1080 980 890 820 750 700
e, 30-125 6000 6000 4870 3950 3300 2820 2450 2160 1920 1720 1560 1410 1290 1180 1100
30° 507
@™ 30_ 95 6000 6000 4550 3490 2810 2330 1970 1700 1480 1300 1160 1030 930 840 760 700
e, 27-335 1800 1800 1630 1470 1350
45° 415
@ 57 265 1800 1800 1750 1520 1330 1170 1040 950
kg
- -
II I15,95x8,25m
YAVAVAVAN L
o«  mol m kg 30 60 90 120 150 180 21,0 240 27,0 30,0 330 360 39,0 42,0 450 480 51,0 54,0 57,0 585
€, 353- 7,1 8000 8000 6110 4400 3410 2750 2290 1940 1680 1470 1290 1150 1030 920 830 760 690 630 570 550
0° 585
8e 33 48 8000 8000 6340 4110 2990 2320 1860 1540 1300 1110 960 840 730 650 570 510 450 400 350 310 300
e, 32-235 1800 1800 1750 1500 1310 1150 1020 910 810 730 660 590 540 500
15° 565
fl]] _ _ -
[€e, 30-825 6000 6000 5440 3930 3040 2450 2040 1730 1490 1300 1140 1010 900 800 720 650 600
30° 50,7
fl]] _ -
e, 27-235 1800 1800 1750 1490 1290 1130 990 880 800
45° 415
@ 57 160 1800 1800 1530 1240 1020 850 720 610 520 450 400

kg

8  MK140 [€e, =max. 14,0 m/sec (6,5Bf) (AW =max. 17,0 m/sec (7,0 Bft) LA = max. 20,0 m/sec (8,0 Bt



MK 140
Katzmodus/ Trolley mode/Mode de distribution/Modo de traslacion de carro/
Katmodus/Pexxnum paboTbl C rpy30BON TENEXKOW

— —
! - 18,20x8,25m
JAVAVAVA m
o mol m kg 30 60 90 120 150 180 21,0 240 27,0 300 330 360 39,0 42,0 450 480 51,0 54,0 57,0 585
e, 33-134 8000 8000 7290 6220 5400 4750 4230 3790 3420 3110 2830 2600 2390 2200 2040 1890 1760 1700
58,5
0° e 33-120 8000 8000 6630 5630 4870 4270 3780 3380 3050 2760 2520 2310 2120 1950 1800 1670 1550 1500
Plus2 [Ce, 3,3 -144 8000 8000 7706 6504 5613 4925 4379 3934 3565 3254 2988 2758 2558 2381 2224 2084 1958 1900
[, 32-540 1800 1800 1700
15° 565
@ 35500 1800 1800 1750 1630 1550
[, 30-16,0 6000 6000 5320 4540 3940 3480 3100 2790 2530 2310 2120 1960 1810 1700
30° 507
@™ 30140 6000 6000 5610 4680 4000 3490 3080 2740 2470 2240 2040 1880 1730 1600 1500
e, 27-390 1800 1800 1700
45° 415
@ 57360 1800 1800 1620 1500
kg
e
! ™ 16,95x8,25m
JAVAVAVAN m
o mol m kg 30 60 90 120 150 180 21,0 240 27,0 30,0 330 360 39,0 42,0 450 480 51,0 54,0 57,0 585
[Ce, 33-127 8000 8000 6650 5430 4570 3930 3440 3050 2730 2460 2240 2040 1880 1730 1610 1490 1390 1350
0° 585
1% 33-105 8000 8000 6930 5440 4460 3760 3230 2830 2510 2240 2020 1840 1680 1540 1420 1310 1220 1130 1100
e, 32 -440 1800 1800 1740 1610 1480 1380 1300
15° 56,5
@™ 35 365 1800 1800 1650 1500 1370 1250 1150 1060 1000
e, 30-150 6000 6000 4860 4070 3490 3040 2680 2390 2150 1950 1780 1630 1500 1400
30° 507
@™ 30120 6000 6000 4660 3780 3160 2700 2350 2070 1840 1650 1490 1350 1230 1130 1050
e, 27-390 1800 1800 1700
45° 415
@™ 57335 1800 1800 1630 1470 1350
kg
- -
!I I15,95x8,25m
JAVAVAVAN o
o  mol m kg 30 60 90 120 150 180 21,0 240 27,0 300 330 360 39,0 42,0 450 480 51,0 54,0 57,0 585
€, 33- 91 8000 8000 5890 4590 3730 3130 2680 2330 2050 1830 1640 1480 1340 1220 1120 1030 950 880 850
0° 585
JH8e 33. 688000 8000 5960 4390 3440 2800 2350 2010 1740 1530 1360 1210 1090 980 890 810 740 680 620 600
e, 32-310 1800 1800 1660 1490 1340 1210 1110 1010 930 850 800
15° 565
@™ 35 235 1800 1800 1750 1500 1310 1150 1020 910 810 730 660 590 540 500
e, 30-105 6000 6000 5180 4040 3290 2760 2360 2050 1800 1600 1430 1290 1170 1060 970 900
30° 507
@ 30.775 6000 6000 5080 3680 2850 2300 1910 1610 1390 1210 1060 940 830 740 670 600 550
e, 27-305 1800 1800 1620 1450 1300 1200
45° 415
@™ 57235 1800 1800 1750 1490 1290 1130 990 880 800

kg

[€e, =max. 14,0 m/sec 6,5Bft)  (AX® = max. 17,0 m/sec (7,0 Bf) | EEE = max. 20,0 m/sec (8,0 Bt) MK140 9



Kranbetrieb
Drehbiihne

Ausleger

Auslegersteilstellung

Wippmodus

Abstiitzungen

Turm

Stromversorgung

Elektrische Anlage

Drehwerk

Katzfahrwerk

Hubwerk

10 MK 140

Drehbihne als Stahlblechkonstruktion ausgefiihrt mit
Turmlagerung und Verbindung zum Kugeldrehkranz.
Als Verbindungselement zum Kranfahrgestell dient
ein Liebherr-Kugeldrehkranz mit Innenverzahnung;
Drehblhnenverriegelung zum Unterwagen.
Viergeteilter Ausleger, sehr enger hoher Verlauf

der Auslegerluftmontagekurve, so dass nur wenig
Aufstellraum erforderlich ist. Die Luftmontage
erfolgt durch eine separate Winde und Zuschaltung
einer Auslegermontagewinde. Die Abspannung

des Auslegers erfolgt tber Teleskopstangen bzw.
Uber Abspannseile. Hydraulische Auslegerschwenk-
vorrichtung.

0°,15°, 30° und 45° Serienmé&Bige Auslegerstellun-
gen, iber Verkiirzung der hinteren Abspannung, aus
dem Betriebszustand, per Funkfernsteuerung oder
aus der Liftkabine heraus maglich.

Zusatzbetrieb zum stufenlosen Verstellen des Aus-
legers von —20° bis 70° unter Last. Das Hubseil wird
dabei 1-strangig dber die Auslegerspitze geflihrt.
4-Punkt-Abstiitzung, horizontal und vertikal voll-
hydraulisch ausschiebbar. Automatische Abstlitz-
nivellierung, elektronische Neigungsanzeige;
Bedienung iber BTT-Modul (Bluetooth-Fernbe-
dienung).

Dreiteiliger Teleskopturm in Vollwand-Konstruktion
mit Turmverriegelung zur Drehbtihne.
Dieselstromaggregat 48,0 kVA. Eigener Oberwagen-
tank (200 1) alternativ Stromversorgung Uber Bau-
stellenstrom (FremdstromanschluB 63 A / 400 V).
24 V-Gleichstrom, 2 Batterien zu je 170 Ah;

4 Rundum-Kennleuchten (gelb); Abstltzbeleuchtung;
1 Steckdose am Fahrzeugheck (15-polig — 24 V);
Batterieladegeréat zur Aufladung der Fahrgestell-
batterie bei Aggregat- und Netzbetrieb; akustische
Riickfahrwarnung; Beleuchtung nach StVZ0; Fremd-
stromanschluss zur Kranversorgung; Elektroverteiler
1x32 A CEE, 2x 16 A CEE, 3 x Schuko Steckdose
mit FI fiir Fremdverbraucheranschluss; Speicher-
programmierbare (SPS)-Steuerung; Riistzustands-
Uberwachung; Arbeitsbereichsbegrenzung;
Batterieladegeréat zur Aufladung der Oberwagen-
batterie; Windmesser.

Stufenlos einstellbare Arbeitsgeschwindigkeiten,
elektronische Windlastregelung und automatische
Lastpendelddmpfung. Es ist konterféhig und
kontersicher mit individuell einstellbarer Drehzahl-
Drehmomentsteuerung, 7,5 kW FU, 0 — 0,8 U/min.
Katzfahrwerkantrieb mit Frequenzumrichter

und stufenlos verstellbaren Geschwindigkeiten,

4,0 kW FU 0 — 80 m/min.

Hubwerksantrieb mit zwei Trommeln flir Montage
und Hubbetrieb. Der Antrieb mit Frequenzumrich-
ter-Steuerung bietet stufenlose Hub- und Senkge-
schwindigkeit, mit Feinpositioniermodus Micromove;
24 KW FU SD.shift — max 100 m/min.

Liftkabine

Flugwarnung
Baustellenbeleuchtung

Funkfernbedienung

Verfahren im
Betriebszustand

Vollsichtfiihrerhaus als Liftkabine ausgefihrt,
stufenlos hohenverstellbar mit eigenem Antrieb und
mit Rundum-Sicherheitsverglasung; Kranflihrersessel
mit Sitzheizung und Sitzkontaktschalter, mit integrier-
ten Meisterschaltern; Bluetooth-Radio; Klimaanlage;
AuBensprechanlage mit Mikrofon; Rettungsgerat

flir Notausstieg; Notablass; elektronisches Monitor-
system (EMS) mit Neigungstiberwachung und Stiitz-
druckanzeige.

Flugwarnleuchte umschaltbar Blinklicht oder Dauerlicht.
6 x 1500 Watt Halogenscheinwerfer am Turm

und im Ausleger platziert.

Funkfernbedienung zum vollstdndigen Betrieb

mit Riickmeldung, Farbdisplay; inkl. Funktion
,Generator Start/Stop*, inkl. Ladegerét.

Langsames Verfahren des Kranes im aufgerichteten
Zustand ist durch giinstige Schwerpunktlage mdglich.
Abstiitzungen miissen dabei horizonal ausgefahren
bleiben.



Transport
Fahrzeug

Motor

Getriebe

Geschwindigkeiten

Bremsen

Lenkung

Achsen

Federung

Bereifung
Fahrerhaus

Rechtlicher Hinweis

Eigengefertigte, verwindungssteife Kastenkonstruktion
aus hochfestem Feinkorn-Baustahl.

6-Zylinder-Diesel, Fabrikat Liebherr, Typ D946 A7
SCR, wassergekuhit, Leistung 400 kW (544 PS)

bei 1900 min™, max. Drehmoment 2494 Nm bei
1200 min™". Abgasemissionen entsprechend Richtlinie
97/68/EG. Kraftstoffbehalter: 470 I.
ZF-12-Gang-Schaltgetriebe mit automatisiertem
Schaltsystem AS-TRONIC. 12 Vorwarts- und 2 Riick-
wartsgdnge; Intarder; Verteilergetriebe, zweistufig,
mit sperrbarem Lé&ngsdifferenzial.

Vorwértsfahrt bis max. 80 km/h;

Riickwarts bis max. 7,7 km/h; Steigungen > 62,6 %.
Betriebsbremse: Allrad-Servo-Druckluftbremse,

alle Achsen sind mit Scheibenbremsen ausgestattet,
2-Kreis-Anlage. Handbremse: Federspeicher

auf die Rader der 2., 3., 4. und 5. Achse wirkend.
Dauerbremse: Auspuffklappenbremse mit Liebherr
Zusatzbremssystem. Bremsen entsprechend
EG-Richtlinien ECE R13 bzw. ECE R79.
ZF-Servocom-Hydrolenkung, 2-Kreis-Anlage mit
hydraulischer Servoeinrichtung und zusétzlicher
Reservepumpe, von der Achse angetrieben. Aktive
Hinterachslenkung mit 5 elektronischen Fahrprogram-
men. 1. und 2. Achse mechanisch, 3., 4. und 5. Achse
elektrohydraulisch geschwindigkeitsabhangig gelenkt.
Lenkung entsprechend EG-Richtlinie 70/311/EWG.
Alle Achsen gelenkt. Achsen 2, 4 und 5 angetrieben,
mit Differentialsperren.

Alle Achsen hydropneumatisch gefedert, mit auto-
matischer Niveauregulierung. Federung hydraulisch
blockierbar; Federweg —100 / + 100 mm.

10fach, ReifengroBe 385/95 R25.

GroBrédumige Kabine in Stahlblechausflihrung,
korrosionsbestandig durch Kataphorese-Tauchgrun-
dierung, gummielastisch aufgeh&ngt und hydraulisch
gedampft, schall- und wérmeddmmende Innenver-
kleidung nach EG-Richtlinie, Sicherheitsverglasung,
Bedien- und Kontrollinstrumente, Komfortausstattung,
mit freier Sicht auf die StrafBe.

Landervorschriften fir max. Achslasten beachten.

Zusatzliche Ausstattung

Plus-Paket (*?)

Gitterspitzen

Motorstop mit Notaus
Zusatzballast
Selbstballastiereinrichtung

Geratetrager

Kombikiste

Hakenkamera

Riickfahrkamera

Handscheinwerfer

Anhéngerkupplung

Riickraumbeleuchtung
Weitere Optionen auf Anfrage

Tragkraftsteigerung mit zustatzlichen Lastkurven;
bedingt steuerungstechnische Einschrankungen im
Vergleich zur Standardlastkurve; Funktion bei hori-
zontalem Ausleger und breiter Abstlitzung mit und
ohne Zusatzballast moglich.

Verlangerungen flir den Wippmodus auf 62,5 m und
65 m; Nr. 1 kann auch in Transportstellung, im Katz-
modus und wahrend der Montage am Kran verbleiben.
Notaus-Schalter und Uberdrehzahlschutz fiir
Unterwagenmotor und Diesel-Stromaggregat.

zur Erhéhung der Tragkraft; Ausfihrung fir Selbst-
ballastiereinrichtung; 4-teilig; Gewicht 9,0 t.

Kran kann Zusatzballast selbst aufsetzen,

ohne zusétzlichen Ladekran eines Fremdgerétes.
Ablagefléche 5,5 m2, mit zusatzlichem Stauraum;
mittig hochklappbar auf Baustelle, hydraulisch

heb- und senkbar; inkl. StraBenbeleuchtung It. StVZ0;
erfiillt Unterfahrschutzanforderungen gemés ECE R58.
AbschlieBbare Kiste fiir diverses Zugzubehor;
alternativ zum Gerétetrdger; inkl. StraBenbeleuchtung
It. StvZ0.

Kamerasystem steckbar an Laufkatze bzw. an Aus-
legerspitze (im Wippmodus) mit Funkiibertragung und
7" Farbdisplay; Kamera mit Motorzoom und Autofo-
cus; inkl. Akkupack und automatischer Ladefunktion
im Transportzustand und Laufkatzposition innen.

Mit 7" Farbdisplay; Signaliibertragung ins Fahrerhaus
Uber Stromabnehmer.

Mobile Halogen-Handeinheit, 50 Watt, Akkubetrieb,
Akku extern.

Variables Anh&ngerkupplungsystem mit wahlweise
Rangier-, Schwerlast- (D19) oder PKW-Kugelkopf-
kupplung.

LED-Scheinwerfer zur zusatzlichen Umfeldbeleuchtung.

Wichtige technische Informationen
AuBer Betrieb keine Demontage notwendig, Kran kann riistzustandsabhéngig

windfrei gestellt werden.

Traglastangaben netto, Hakenflasche ist nicht zu beriicksichtigen.
Fiir max. Traglast kein Umscheren nétig.
Die Hakenhohen sind errechnete, idealisierte Werte ohne Beriicksichtigung

von Verformung.
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Crane operation

Slewing platform

Jib

Jib position

Luffing mode

Qutriggers

Tower

Power supply

Electrical system

Slewing gear

Trolley travel gear

Hoist gear

Elevating cabin

Flight warning
Site Lights

Remote control

Movement in
operating mode

12 MK 140

Steel-plate structure including tower pivot bearing and
connection to slewing ring. Connected to the crane
chassis by a Liebherr slewing ring with internal tooth-
ing. Slewing platform interlocking to undercarriage.
Four-section jib, very high overhead assembly curve
so that only little space is needed for erecting. Erection
takes place with a separate winch and by engaging
the jib assembly winch. The jib is guyed by telescopic
rods or cables. Hydraulic jib slewing device.

0°, 15°, 30°, 45° standard jib positions achieved by
shortening the rear jib guying, possible when the crane
is in operating condition, via remote control or from
the elevating cabin.

Additional mode for continuously adjusting the jib from
—20° to 70° whilst loaded. The hoist rope is taken
around the jib head in a single line for this purpose.
4-point support, all-hydraulic horizontal and vertical
operation, automatic outrigger levelling, electronic
inclination display; operation using BTT module
(Bluetooth remote control).

Three-section telescopic tower of solid construction
with tower lock to slewing platform.

48.0 kVA diesel-powered generator, tank on super-
structure (200 I); alternatively power supply from

site cabinet (external connection 63 A/400 V)

24V DC, 2 x 170 Ah batteries; 4 rotating beacons
(yellow); support lights; 1 socket on the rear of the
vehicle (15-pole - 24 V);battery charger for charging
the chassis battery during unit and mains operation;
acoustic reversing warning; lights compliant with
Road Traffic Act; external power connection for crane
supply; electrical distributor 1 x 32 A CEE, 2 x 16 A CEE,
3 x earthed socket with RCB for external consumer
connection; programmable logic controller (PLC);
configuration monitoring; working range limiting sys-
tem; battery charger for charging the superstructure;
anemometer.

Continuously variable operating speeds, electronic

wind load control and automatic load oscillation damp-

ing. Counter-current can be applied in absolute safety
with individually adjustable speed and torque control,
7.5 kW frequency converter, 0 — 0.8 rpm.

Trolley travel gear with frequency converter and con-
tinuously variable speeds, 4.0 kW FC 0 — 80 m/min.
Hoist gear drive with two drums, one for erection and
one for hoisting. Frequency-converter control provides
continuously variable hoisting and lowering speeds,
with Micromove precision positioning mode;

24 KW FC SD.shift — max. 100 m/min;

Elevating operator’s cab with all-round visibility,
continuously height-adjustable with separate drive
unit and safety glass all round; crane operator’s seat
with seat heating and seat contact switch with integral
master switches; Bluetooth radio; air-conditioning
system; external intercom system with microphone;
rescue device for emergency exit; emergency lowering
system; electronic monitor system (EMS) with angle
monitor and support pressure indicator.

Flight warning light can be switched to flashing

or permanent light.

6 x 1500 W halogen lights placed on the tower

and in the jib.

Remote control for full control with response,

color display; including ,Start/Stop generator*
function, including charger.

Slow movement of the crane in erected condition

is possible due to its good centre of gravity.

The supports must remain horizontally extended

for this purpose.

Transport

Vehicle

Engine

Transmission

Speeds

Brakes

Steering

Axles

Suspension

Tyres
Driver’s cab

Legal note

Liebherr designed and manufactured, box type,
torsion resistant design of high-tensile fine grained
structural steel.

6-cylinder diesel engine, manufactured by Liebherr,
type D946 A7 SCR, water-cooled, 400 kW (544 HP)
at 1900 rpm, max. torque 2494 Nm at 1200 rpm.
Exhaust emissions comply with 97/68/EC.

Fuel tank capacity: 470 I.

ZF 12-speed gear box with automatic AS-TRONIC
control system. 12 forwards and 2 reverse gears;
intarder; two-stage transfer case with lockable
longitudinal differential.

Forwards travel up to max. 80 km/h, reverse up to
max. 7.7 km/h; gradients >62.6 %.

Service brake: all-wheel servo-air brake, all axles are
equipped with disc brakes, dual circuit. Handbrake:
spring-loaded, acting on wheels of axles 2, 3, 4 and
5. Sustained-action brake: exhaust retarder with addi-
tional Liebherr braking system. Brakes comply with
EC Directives ECE R13 or ECE R79;

ZF-Servocom hydraulic steering, dual-circuit system
with hydraulic servo device and additional reserve
pump powered by the axle. Active rear axle steering
with 5 electronic drive programs. 1st and 2nd axles
mechanically, 3rd, 4th and 5th axles electro-hydrauli-
cally steered dependent on speed. Steering complies
with EC Directive 70/311/EEC.

All axles steered. Axles 2, 4 and 5 driven,

with differential locks.

All axles with hydropneumatic suspension, automatic
levelling and hydraulic locking facility; suspension
travel —100/+ 100 mm.

10 tyres. Tyre size: 385/95 R25.

Spacious steel, corrosion-resistant cab, cataphoretic
dip-primed, on resilient suspension with hydraulic
shock absorbers, sound and heat absorbing internal
panelling compliant with EC Directive, safety glazing,
operating and control instruments, comfortably
equipped with unobstructed view of the road.

Refer to national regulations for maximum axle loads.



Additional equipment

Plus package (*?)

Lattice jib heads

Engine stop with
emergency stop
Additional ballast
Self-ballasting device

Equipment holder

Gombination box

Hook camera

Reversing camera
Hand-held light
Trailer coupling

Rear area lighting
Further options on request

Load capacity increase with additional load curves;
reduced working speeds in Plus mode; control system
limitations compared to standard load curve; function
with horizontal jib and wide outrigger position possible
with and without additional ballast.

Extensions for Iuffing mode to 62.5 m and 65 m;

No. 1 can remain on the crane in its transport position,
trolley mode and during erection

Emergency stop switch and excess engine speed pro-
tection for undercarriage engine and diesel generator.
to increase load capacity; for self-ballasting device;
4-piece; weight 9.0 t.

The crane can position additional ballast itself without
requiring an additional crane on another vehicle.
Support area 5.5 m2 with additional storage space,
centre can be pulled up on site, can be raised and
lowered hydraulically, including road lights compliant
with Road Traffic Act; meets the underrun protection
requirements according to ECE R58.

Locking box for various accessories, alternative to
equipment holder; including road lights compliant
with Road Traffic Act.

Camera system can be connected to the trolley or jib
head (in luffing mode) with wireless transmission and
7" colour display; camera with motorised zoom and
autofocus; including battery pack and automatic
charge function in transport mode and trolley in
internal position.

With 7" colour display, signal transferred to cab

by current collector.

Mobile halogen hand-held unit, 50 W, battery-powered,
external battery

Variable trailer coupling system with either manoeuvring
coupling, heavy duty coupling (D19) or car ball coupling.
LED floodlight for additional lighting of surroundings.

Important technical information
No dismantling required when shut down, free jib slewing of crane possible

depending on configuration.

Load capacity figures net, hook block can be ignored.
No re-reeving required for max. load capacity.

The hook heights are calculated, idealised values which do not take into
consideration any deformation.

MK 140
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Mise en ceuvre
Plate-forme tournante

Fleche

Position de fleche relevée

Mode de relevage

Stabilisateurs

Mat

Alimentation électrique

Installation électrique

Mécanisme d’orientation

Mécanisme de distribution

Mécanisme de levage

14 MK 140

Plate-forme tournante réalisée en toles d’acier avec
support pour mat et liaison avec la couronne d’orien-
tation. La liaison avec le chassis-porteur est assurée
par une couronne d’orientation Liebherr avec denture
intérieure. Verrouillage de la plateforme tournante au
chassis.

Fleche en quatre éléments, montage en I'air de la
fleche s'inscrivant dans une courbe tres étroite et ne
nécessitant donc qu’un espace restreint. Montage en
I'air au moyen d’un treuil séparé et d’un treuil supplé-
mentaire de montage de la fleche. La suspension de
la fleche est obtenue au moyen de tirants télesco-
piques et de cables de suspension. Dispositif d’orien-
tation hydraulique de la fléche.

Positions standard a 0°, 15°, 30t 45° obtenues par
raccourcissement de la suspension arriére de la fleche
et possibles lorsque la grue est en mode de fonctionne-
ment, a partir de la radiocommande ou de la cabine.
Mode supplémentaire permettant le relevage en charge
de la fleche de —20° a 70°. Le cable de levage a 1 brin
passe par le bout de fleche.

Appui 4 points a télescopage horizontal et vérinage
vertical entierement hydrauliques. Mise a niveau auto-
matique des stabilisateurs, indicateur électronique
d’angle d'inclinaison; commande par module BTT
(télécommande Bluetooth).

Mat télescopique en trois éléments en construction

a ame pleine avec verrouillage du mat sur la plate-
forme tournante.

Groupe électrogéne diesel 48,0 kVA, réservoir sur
partie tournante (200 1) ; alternativement alimentation
par armoire de chantier (raccordement externe 63 A/
400 V).

Courant continu 24 V, 2 batteries de 170 Ah chacune ;
4 phares tournants de signalisation (orange) ; éclai-
rage de I'appui ; 1 connecteur a I'arriére du véhicule
(15 pdles, 24 V) ; chargeur de batterie pour le rechar-
gement de la batterie de chassis en mode groupe et
secteur ; avertisseur sonore de recul ; éclairage selon
code de la route allmand ; raccord pour alimentation
électrique externe de la grue ; tableau de distribution
électrique 1 x 32 A CEE, 2 x 16 A CEE, 3 prises sécu-
risées avec disjoncteur différentiel pour raccordement
d’appareil externe ; commande par automate pro-
grammable (API) ; surveillance de I'état d'équipement ;
systeme de limitation de la zone de travail ; chargeur
de batterie pour le rechargement de la batterie de

la partie tournante; anémometre.

Vitesses de travail réglables en continu, contrle élec-
tronique de I'action du vent et amortissement automa-
tique du ballant de la charge. Freinage par amorgage
du mouvement inverse possible et sir. Asservissement
en vitesse et en couple réglable individuellement ;

7,5 kW CF, 0 —0,8 rot./min.

Mécanisme de distribution a convertisseur

de fréquence et vitesses variables en continu ;

4,0 kW CF 0 — 80 m/min.

Mécanisme de levage avec deux tambours pour

le montage et le levage. Ce mécanisme a pilotage

par convertisseur de fréquence offre des vitesses
réglables en continu en montée et descente et

le mode de positionnement de précision MICROMOVE ;
24 kW CF SD.shift — max 100 m/min ;

Cabine

Signalisation aérienne
Eclairage de chantier
Télécommande radio

Déplacement en
état de service

Cabine panoramigue a hauteur réglable en continu,
avec moteur indépendant et vitrage de sécurité sur
360°. Siege chauffé a contact d’assise avec combi-
nateurs intégrés ; radio Bluetooth ; climatiseur ; inter-
phone avec micro ; dispositif de sauvetage pour éva-
cuation d’urgence ; dispositif de descente d'urgence ;
systeme électronique de monitoring (EMS) avec sur-
veillance de I'inclinaison et affichage de la pression
d’appui.

Feu de signalisation pour aéronefs, commutable

en feu par éclats ou feu continu.

6 projecteurs halogene de 1500 Watt montés sur

le mét et dans la fleche.

Télécommande radio pour commande compléte avec
message de retour, écran couleur ; y compris fonction
« Marche/Arrét générateur », y compris chargeur.

La translation & basse vitesse de la grue dépliée

est possible grace a un positionnement favorable du
centre de gravité. Les appuis doivent alors rester
sortis & I'horizontale.



Transport
Véhicule

Moteur

Boite de vitesse

Vitesses

Freins

Direction

Essieux

Suspension

Pneumatiques
Cabine de conduite

Avis réglementaire

Fabrication Liebherr, construction en caisson indéfor-
mable, en acier a haute résistance a grains fins.
Diesel, 6 cylindres, marque Liebherr, type D946 A7
SCR, refroidi par eau, puissance 400 kW (544 ch)

a 1900 min-1, couple max. 2494 Nm a 1200 min-1.
Emissions des gaz d’échappement conformes a

la directive 97/68/CE. Capacité du réservoir de
carburant : 470 1.

Boite de vitesses ZF a 12 rapports, mécanisme auto-
matisé a commande AS-TRONIC. 12 rapports avant
et 2 rapports arriére ; intarder ; boite de transfert

a 2 étages avec blocage de différentiel longitudinal.
Marche avant jusqu’a 80 km/h max. ; marche arriére
jusqu'a 7,7 km/h ; pentes >62,6 %.

Freins de service : servofrein toutes roues a air com-
primé, tous les essieux sont munis de freins a disque,
double circuit. Frein & main : par cylindres a ressorts,
agissant sur les roues des essieux 2, 3, 4 et 5. Frein
a régime continu : ralentisseur sur échappement avec
systeme de freinage additionnel Liebherr. Freins selon
directive CE ECE R13 et ECE R79.

Direction hydraulique ZF Servocom, & deux circuits,
assistée hydrauliquement, avec pompe auxiliaire
entrainée par essieu. Direction active de 'essieu
arriere avec 5 programmes de conduite. Essieux 1

et 2 dirigés mécaniquement et essieux 3, 4 et 5
dirigés électrohydrauliquement en fonction de la
vitesse. Direction conforme a la directive européenne
CE 70/311/CEE.

Tous les essieux sont directeurs. Essieux 2, 4 et

5 moteurs a blocage de différentiel.

Tous les essieux a suspension hydropneumatique,
avec réglage de niveau et blocables hydrauliquement ;
débattement —100/+ 100 mm.

10 pneumatiques. Taille: 385/95 R25.

Cabine spacieuse en tole d'acier, traitement anticorro-
sion par bain de cataphorése, avec suspension élas-
tique et amortisseurs hydrauliques, revétement inté-
rieur avec isolation phonique et thermique selon les
directives européennes, vitrage de sécurité, instru-
ments de commande et de contréle, équipement tout
confort avec vue dégagée sur la chaussée.

Respecter les Iégislations nationales pour les charges
maximum a I'essieu.

Equipement supplémentaire

Pack Plus (*?)

Pointes de fleche en treillis

Arrét moteur avec arrét
d‘urgence

Lest additionnel

Dispositif d‘autolestage

Porte-outils

Caisse combinée

Caméra de crochet

Caméra de recul

Projecteur a main

Dispositif d’attelage
remorque

Eclairage de I’espace arriére

Autres options sur demande

Augmentation de la capacité de charge avec courbes
de charge supplémentaires ; vitesses de travail pou-
vant étre réduites en mode Plus ; limitations du sys-
teme de commande par rapport a la courbe de charge
standard ; fonction disponible pour fleche a I'horizon-
tale et appui large, avec ou sans lest additionnel.
Rallonges pour le mode relevage a 62,5 met 65 m :
la premiére peut demeurer sur la grue méme en posi-
tion de transport, en mode de distribution et pendant
le montage.

Bouton d‘arrét d‘urgence et protection contre le surré-
gime pour le moteur du chassis et le groupe électro-
gene diesel.

Pour augmenter la capacité de charge ; version pour
dispositif d‘autolestage ; en 4 pieces ; poids : 9t.

La grue peut poser elle-méme le lest additionnel
sans grue de chargement supplémentaire d‘un engin
extérieur.

Surface de rangement de 5,5 m2 avec volume de
stockage supplémentaire ; relevable en 2 parties

sur chantier, levage et abaissement hydrauliques ;
gclairage routier selon code de la route allemand
inclus ; répond aux exigences relatives aux dispositifs
anti-encastrement selon ECE R58.

Caisse verrouillable pour accueillir divers accessoires
de traction ; alternative au porte-outils ; éclairage
routier selon le code de la route allemand inclus.
Systéme vidéo pouvant étre enfiché sur le chariot ou
en bout de fleche (en mode relevage) avec transmis-
sion radio et écran couleur 7" ; caméra avec zoom
motorisé et autofocus ; avec batteries et recharge
automatique en état de transport et chariot rentré.
Avec écran couleur 7" ; transmission du signal dans
la cabine de conduite via collecteur de courant.
Projecteur halogéne a main, 50 watts, fonctionne

sur batterie, batterie externe.

Systéme d’attelage remorque variable avec accouple-
ment de manceuvre, accouplement pour charges
lourdes (D19) ou accouplement a téte sphérique pour
voitures particuliéres au choix.

Projecteur LED pour éclairage supplémentaire

de I'environnement

Informations techniques importantes

Aucun démontage nécessaire pour la mise au repos, la grue peut étre mise en
girouette en fonction de son état d’équipement.

Les valeurs de charges sont nettes, il n‘est pas nécessaire de prendre en

compte le moufle a crochet.

Pas de modifications de brins nécessaires pour les charges maximum.
Les hauteurs de crochet sont des valeurs théoriques idéales qui ne tiennent

pas compte de déformations.
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Funcionamiento de la graa

Plataforma giratoria

Pluma

Inclinacion de pluma

Modo basculante

Estabilizadores

Torre

Suministro de corriente

Sistema eléctrico

Mecanismo de giro

Cabrestante para traslacion
de carro

16 MK 140

Plataforma giratoria en estructura de chapa de acero,
ejecutada con asiento de cojinetes para la torre y
unién con la corona giratoria de bolas. Como elemento
de unién con el carro de la gruia se emplea una coro-
na giratoria de bolas Liebherr con dentado interior;
blogueo de plataforma giratoria con el chasis de
rodadura.

Pluma de cuatro tramos, con alto recorrido de curva
de montaje de pluma suspendida, con lo que se
requiere un escaso espacio para su montaje. El mon-
taje con pluma suspendida se realiza a través de un
cabrestante separado y la conexion adicional de un
cabrestante de montaje de la propia pluma. El arrios-
tramiento de la pluma se efecttia por medio de tiran-
tes telescdpicos o bien mediante cables de arriostra-
miento. Dispositivo hidrdulico de giro de la pluma.
Posiciones de serie de la pluma de 0°, 15°, 30°, 45°
mediante el acortamiento del arriostramiento poste-
rior, con opcion desde el estado de funcionamiento
mediante radiocontrol remoto o desde la cabina de
elevacion.

Funcionamiento adicional para el ajuste continuo de
la pluma de —20° a 70° bajo carga. El cable de ele-
vacion pasa en un solo hilo por la punta de la pluma.
Estabilizacion mediante 4 puntos de apoyo, con
extraccion horizontal y vertical totalmente hidraulica.
Manejo mediante control remoto, nivelacion de esta-
bilizadores automatica, indicador electrénico de in-
clinacion; manejo por medio de mddulo BTT (manejo
remoto por Bluetooth).

Torre telescdpica de tres piezas de sélida construccion
en alma llena con bloqueo de la torre respecto a la
plataforma giratoria.

Grupo generador diésel de 48,0 kVA. Depdsito propio
de equipo giratorio (200 I), alimentacion de corriente
alternativa a través de la fuente de corriente de

la obra (conexion de corriente de fuente externa

de 63 A/400V)

Corriente continua 24 V, 2 baterias de 170 Ah cada
una; 4 luces de sefializacién giratorias (amarillo);
iluminacion de apoyos; 1 enchufe en la parte trasera
del vehiculo (15 pines — 24 V); cargador de bateria
para cargar la bateria del chasis con funcionamiento
de red y agregado; advertencia actstica de marcha
atras; alumbrado segun Ley de trafico; conexion de
corriente ajena para el suministro de la grua; 1 distri-
buidor eléctrico de 32 A CEE, 2 de 16 A CEE, 3 inter-
ruptores de puesta a tierra con Fl para la conexion de
consumidores externos; sistema de control de memo-
ria programable (PLC); monitorizacion de configura-
ciones; sistema de limitacion del rango de trabajo,
cargador de bateria para cargar la superestructura;
anenémetros.

Velocidades de trabajo regulables sin escalonamientos,
control electrdnico del impacto del viento sobre la carga
y amortiguador automatico de la oscilacion de carga.
Mecanismo con opcion de blogueo por contratuerca y
asegurado por contratuerca, con control individual del par
de giro y la velocidad de giro, CF 7,5 kW, 0 — 0,8 rpm.
Accionamiento de cabrestante para traslacion de carro
con convertidor de frecuencia y velocidades regulables
de forma continua, CF 4,0 Kw 0 — 80 m/min.

Mecanismo de elevacion

Cabina de elevacion

Advertencia para tréfico
aéreo
lluminacidn de la obra

Manejo por control remoto

Desplazamiento en el estado
de funcionamiento

Accionamiento de mecanismo de elevacion con dos
tambores para montaje y funcionamiento de elevacion.
El accionamiento con control por convertidor de
frecuencia ofrece una velocidad de subida y bajada
continua, con modo de posicionamiento de precision
Micromove; CF 24 kW SD.shift — mdx. 100 m/min;
Cabina panoramica ejecutada como cabina de eleva-
cion, con regulacion continua de la altura con su pro-
pio accionamiento y acristalamiento panordmico de
seguridad; butaca para el conductor de la grda con
calefaccion e interruptor de contacto de asiento, con
interruptores maestros integrados; radio Bluetooth con
reproductor de CD; sistema de climatizacion; interco-
municador exterior con micréfono; sistema de rescate
para salida de emergencia; descargado; sistema de
monitor electronico (EMS) con control de inclinacion e
indicador de carga sobre estabilizadores.

Luz de advertencia para aeronaves conmutable a luz
intermitente o a luz continua.

6 focos haldgenos de 1500 vatios dispuestos

en latorre y la pluma.

Manejo por control remoto para el funcionamiento
completo con acuse de recibo, pantalla a color;
incluye funcién ,Arranque/inicio de generador®,
cargador incluido.

El'lento desplazamiento de la grua en el estado izado
es posible gracias a la posicion favorable del centro de
gravedad. Los estabilizadores deben permanecer en
este caso extendidos en horizontal.



Transporte
Vehiculo

Motor

Transmision

Velocidades

Frenos

Direccion

Ejes

Suspension

Neumaticos
Cabina

Advertencia legal

Estructura tipo caja a prueba de torsion de fabricacion
propia, a base de acero estructural de grano finoy
alta resistencia.

Diésel de 6 cilindros, marca Liebherr, tipo D946 A7
SCR, refrigerado por agua, potencia de 400 kW

(544 CV) a 1900 rpm, par de giro méax. 2494 Nm

a 1200 rpm. Emisiones de gas conforme a la directiva
97/68/CE. Deposito de combustible: 470 I.

Caja de cambios de 12 marchas ZF con cambio auto-
matico AS-TRONIC. 12 marchas adelante y 2 atrds;
Intarder; caja de transmision de dos etapas con
diferencial longitudinal bloqueable.

Marcha hacia delante a un méx. de 80 km/h; marcha
atras a un max. de 7,7 km/h; pendientes > 62,6 %.
Freno de servicio: servofreno neumatico con actuacion
a todas las ruedas, todos los ejes estan equipados
con frenos de discos, sistema de dos circuitos hidraud-
licos. Freno de mano: por acumuladores de muelle
con actuacion a las ruedas de los ejes 2, 3, 4y 5.
Freno continuo: freno de chapaleta de escape con sis-
tema de freno adicional Liebherr. Frenos segtn direc-
tivas de la CEE ECE R13 0 ECE R79;

Direccion hidraulica ZF Servocom, sistema de dos cir-
cuitos con direccion asistida hidrdulica y una bomba
de reserva adicional, activada a través del eje. Direc-
cion activa de eje posterior con 5 programas electro-
nicos de marcha. 1°y 2° gje articulable mecanica-
mente, y 3°, 4°y 5° gje articulable electrohidraulica-
mente, en funcion de la velocidad. Direccion segun
directivas de la CEE 70/311 CEE.

Todos los ejes son direccionables. Los ejes 2, 4y 5
son accionados con bloqueos diferenciales.

Todos los ejes con suspension hidroneumatica,

con regulacion automatica de nivel. Suspension

con bloqueo hidradlico; Recorrido de suspension
—100/+100 mm.

10 neuméticos de tamafio 385/95 R25.

Cabina espaciosa fabricada en chapa de acero, resis-
tente a la corrosion mediante imprimacion cateforética
por inmersion, con suspension eldstica y amortigua-
cion hidrdulica, revestimiento interior de aislante tér-
mico y acustico segun directivas de la CEE, acristala-
miento de seguridad, instrumentos de mando y con-
trol, equipamiento de gran comodidad, con plena vista
ala carretera.

Observar las regulaciones prescripciones nacionales
en materia de carga méax. por eje.

Equipamiento adicional

Paquete Plus (*?)

Puntas en celosia

Parada del motor con
desconexion de emergencia

Lastre adicional
Dispositivo de autolastrado

Bastidor portante

Caja combinada

Sistema de camara

Camara de marcha atras

Faros moviles

Enganche de remolque

lluminacion trasera
Otras opciones bajo peticion

Aumento de la capacidad de carga con curva de carga
adicional; velocidades de trabajo reducidas de forma
condicionada en el funcionamiento Plus; condicionadas
las restricciones técnicas a la con la curva de carga
estandar; funcionamiento con la pluma en horizontal y
apoyo ancho con y sin lastre adicional.

Ampliaciones para el modo basculante a 62,5 my

65 m; el n.° 1 puede permanecer también en la gria
en posicion de transporte; en modo Katz y durante

el montaje.

Botdn de parada Interruptor de desconexion de emer-
gencia y proteccion frente a velocidad de rotacion
excesiva para motor del chasis de rodadura y el grupo
generador diésel.

Para aumentar la capacidad de carga; modelo para
dispositivo de autolastrado; 4 piezas; peso de 9,0 t.
La grda puede emplazarse por si misma con lastre
adicional sin necesidad de una méaquina externa ajena;
Superficie de depdsito de 5,5 m2, con espacio de
almacenamiento adicional; abatible hacia arriba en el
centro en el lugar de la obra, con capacidad de eleva-
cion y bajada hidraulicamente; incluye alumbrado para
marcha por carretera conforme a ley alemana StVZ0;
proteccion antiempotramiento conforme a los requisi-
tos ECE R58.

Caja cerrable con llave para distintos accesorios

de traccion; alternativamente para bastidor portante;
incluye alumbrado para marcha por carretera conforme
a ley alemana StVZ0.

Sistema de camara enchufable al carrito 0 a la punta
de la pluma (en el modo basculante) con radiotransmi-
sion y pantalla a color de 7"; cdmara con zoom moto-
rizado y enfoque automatico; incluye paquete de bate-
rfas acumuladores y funcion de carga automatica en el
estado de transporte y en la posicion interior del carro
de grua interiormente.

Con pantalla a color de 7"; transmision de sefiales

a la cabina a través del colector.

Unidad manual mévil de faros haldgenos, 50 W,
funcionamiento con baterias acumuladores;

bateria externa acumuladores externos.

Sistema de enganche de remolque con derivacion
opciontal, pesado (D19) o acoplamiento auto-ball.
Faros LED para iluminacion del entorno adicional.

Informacion técnica importante

Estando fuera de servicio no es necesario el desmontaje;
la griia puede activar la puesta en veleta dependiendo de la configuracion.

Indicaciones de carga neta; no es preciso tomar en consideracion la garrucha

de gancho.

No es necesario un cambio de ramales para la carga maxima.

Las alturas bajo gancho son valores calculados ideales que no toman
en consideracion la deformacion del material bajo carga.
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Kraaninzet
Bovenwagen

Giek

Giekstanden

Topmodus

Afstempeling

Toren

Stroomvoorziening

Elektrische installatie
(onderwagen)

Zwenksysteem

Katrijwerk

Hijssysteem
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Plaatstaalconstructie met torenbevestiging en verbin-
ding met kogeldraaikrans. Als verbindingselement met
de onderwagen dient een Liebherr-kogeldraaikrans
met inwendige vertanding; Zwenkpenvergrendeling
met de onderwagen.

Uit 4 delen bestaande giek, heeft weinig opstelruimte
nodig omdat de montagecurve van deze giek zeer
hoog en kort verloopt. De montage in de hoogte vindt
plaats m.b.v. een separate lier, gelijktijdig met de giek-
montagelier. De afspanning van de giek vindt plaats
via telescoopstangen resp. via tui/afspankabels.
Hydraulische voordraai-inrichting t.b.v. giekmontage.
0°, 15°, 30°, 45° zijn standaard giekstanden, te
bereiken door verkorten van de afspankabels aan de
achterzijde. Dit is vanuit opgebouwde toestand moge-
lijk via de afstandsbesturing of vanuit de liftcabine.
Extra bediening voor het traploos verstellen van

de giek van —20° tot 70° onder last. Hierbij wordt

1 streng van de hijskabel over de punt van de giek
geleid.

4-punts afstempeling, horizontaal en verticaal volhy-
draulisch uitschuifbaar. Automatische waterpasstel-
ling, elektronische weergave van de scheefstand.
Bediening door middel van de BT T-afstandsbediening
(Bluetooth-terminal).

Driedelige telescopeerbare toren, vollewandconstructie
met vergrendeling aan het bovenwagenframe.
Dieselstroomaggregaat 48,0 kVA. Eigen brandstoftank
op de bovenwagen (200 I); Alternatieve stroomaan-
sluiting voor bouwstroom (externe stroomaansluiting
63 A/400V)

24 Volt gelijkstroom, 2 accu’s elk 170 Ah; 4 marke-
ringslampen rondom (geel); verlichting afstempeling;

1 contactdoos aan achterkant voertuig (15-polig —

24 V); acculader voor het opladen van de onderstelaccu
bij aggregaat- en netbedrijf; akoestische achteruitrijd-
waarschuwing; verlichting volgens voertuigregiment;
externe stroomaansluiting voor kraanvoeding; elektro-
verdeler 1 x 32 A CEE, 2 x 16 A CEE, 3 x geaard stop-
contact met aardlekschakelaar voor aansluiting exter-
ne verbruikers; geheugenprogrammeerbare besturing
(SPS); bewaking werkstand; werkbereikbegrenzing;
acculader voor het opladen van de bovenwagenaccu;
windmeter.

Traploos instelbare werksnelheden, elektronische
windbelastingsregeling en automatische lastpendel-
demping. Tegenzwenken is mogelijk. Met instelbare
besturing voor snelheid en het koppel in drie vrij pro-
grammeerbare standen. 7,5 kW FU, 0 — 0,8 omwente-
lingen/min.

Aandrijving katrijwerk met frequentieomvormer,

biedt traploze snelheidsregeling van de katwagen.

4,0 kW FU 0 — 80 m/min.

Aandrijving hijswerk met dubbele functie, torenmonta-
ge en hijsfunctie.De aandrijving met frequentieomvor-
mer-besturing biedt traploze snelheidsregeling voor
hijsen en zakken, met positioneermodus. MICROMOVE;
24 KW FU — SD.shift max 100 m/min.

Liftcabine

Vliegtuigwaarschuwing
Bouwplaatsverlichting

Afstandsbediening

Verrijden in opgebouwde
toestand

Een als liftcabine uitgevoerde bedienplaats met extra
ruim zicht, traploos in hoogte verstelbaar, met eigen
aandrijving en rondom veiligheidsglas; bestuurders-
stoel met stoelverwarming en stoelcontactschakelaar,
met geintegreerde joysticks; Bluetooth-radio met
CD-speler; airconditioning; intercom met microfoon;
reddingsuitrusting voor nooduitstap; nooddaalsys-
teem; elektronisch monitorsysteem (EMS) met helling-
hoek- en stempeldrukindicator.
Vliegtuigwaarschuwingsverlichting, omschakelbaar
tussen continu- of flitslicht.

6 x 1500 Watt halogeenlampen op toren en in de giek.
Afstandsbediening voor alle bedieningsfuncties met
terugmelding, kleurenscherm; inclusief motor start
stop; inclusief laadstation.

Langzaam verrijden in opgebouwde toestand is mogelijk
door een gunstig laag zwaartepunt. De afstempeling
moet worden uitgeschoven en dicht bij de grond blijven.



Transport
Chassis

Motor

Versnellingsbak
Snelheden

Remmen

Stuursysteem

Assen

Vering

Banden
Onderwagencabine

Attentie

Zelfvervaardigde, torsiearme kastconstructie,

van zeer sterk fijnkorrelig staal.

6-cilinder diesel, fabrikaat Liebherr, type D946 A7
SCR, watergekoeld, vermogen 400 kW (544 pk)

bij 1900 min-1, max. koppel 2494 Nm bij 1200 min-1.
Uitlaatgasemissies volgens richtlijn 97/68/EG.
Brandstoftank: 470 I.

ZF-AS-TRONIC transmissie met 12 versnellingen,
met geautomatiseerd schakelsysteem, 12 versnellin-
gen vooruit en 2 achteruit; intarder; tussenbak,
twee standen en sper-lengtedifferentieel.

Maximum snelheid 80 km/h achteruit 7,7 km/h,
maximale hellingspercentage >62,6 %.

Bedrijfsrem: Servo-persluchtremmen op alle wielen,

alle assen uitgevoerd met schijfremmen, met 2 circuits.

Handrem: veerbooster op de wielen van de 2e, 3e,

4e en 5e as. Continu-rem: uitlaatremklep met extra
remsysteem (ZPS) van Liebherr. Remsysteem volgens
EG-richtlijnen ECE R13 resp. ECE R79.

ZF-Servocom hydraulische sturing, met 2 krings
volhydraulische stuurbekrachtiging en een noodstuur-
pomp, die door de as wordt aangedreven. Actieve

achterasbesturing met 5 elektronisch gestuurde rijpro-

gramma’s. As 1 + 2 zijn mechanisch, as 3, 4 en 5 zijn
elektrohydraulisch en snelheidsafhankelijk gestuurd.
Sturing volgens EG-richtlijnen 70/311/EWG.

Alle assen zijn stuurbaar. Assen 2, 4 en 5 zijn
aangedreven, met sperdifferentieel.

Alle assen zijn hydropneumatisch geveerd met
automatische niveauregeling. Vering hydraulisch te
blokkeren; Vering verstelbaar: —100/+ 100 mm.

10 stuks. Bandenmaat: 385/95 R25.

Ruime cabine in plaatstaaluitvoering, corrosiebesten-
dig door kataforese voorbehandeling, met rubber
elastisch opgehangen en hydraulisch gedempt,
geluids- en warmte-isolerende binnenbekleding
volgens EG-richtlijn, veiligheidsglas, bedienings- en
controle-instrumenten, comfort uitvoering, met vrij
zicht op de weg.

Wettelijke eisen voor aslasten moeten worden
opgevolgd.

Extra uitrusting

Plus-pakket (*?)

Vakwerkjibben

Motorstop met noodstop
Extra ballast
Zelfstandig

ballastopnamesysteem
Gereedschapsdrager

Combinatiekist

Steekbare camera

Achteruitrijcamera
Handschijnwerper
Aanhangerkoppeling

Verlichting achterzijde
voertuig

Meerdere opties op aanvraag

Verhoging van het hijsvermogen d.m.v. extra lastcur-
ves; lagere werksnelheden in plus-bedrijf; besturings-
technische beperkingen in vergelijking met de stan-
daard lastcurve; functie mogelijk bij horizontale giek
en brede afstempeling met of zonder extra ballast.
Verlengingen voor de topmodus op 62,5 m en 65 m;
nr. 1 kan ook in transportstand, in katmodus en tijdens
de montage op de kraan blijven;

Noodstop met toerenbegrenzing voor onderwagenmotor
en Diesel-stroomaggregaat.

Voor het verhogen van de hijslasten, uitgevoerd voor
ballastmontagesysteem, 4-delig, gewicht 9,0 t.

Kraan beschikt over eigen ballastopnamesysteem,
externe laadkraan is hierdoor niet meer nodig.
Opperviakte 5,5 m2 met extra opbergruimte, opklap-
baar, hydraulische verstelling, incl. verlichting vig. voer-
tuigreglement; voldoet aan de eisen m.b.t. bescher-
mingsinrichting tegen klemrijden volgens ECE R58.
Afsluitbare kist voor toebehoren als alternatief

voor de gereedschapsdrager, incl. verlichting vig.
voertuigreglement.

Camerasysteem steekbaar op loopkat en giekpunt (in
topmodus) met draadloze overdracht en 7" kleurendis-
play; camera met motorzoom en autofocus; incl. accu-
pack en automatische laadfunctie in transporttoestand
en loopkatpositie binnen.

Met 7" kleurendisplay. Signaaloverdracht naar
bestuurderscabine via stroomafnemer.

Mobiele halogeenschijnwerper, 50 Watt, met externe
batterijvoeding.

Variabel aanhangerkoppelingssysteem met optioneel
rangeer-, zwaarlast- (D19) of kogelkopkoppeling.
LED-schijnwerpers voor extra omgevingsverlichting.

Belangrijke technische informatie

Bij buitenbedrijfstelling is demontage niet verplicht, de kraan kan,
afhankelijk van de werkstand, vrij op de wind worden gezet.

Hijslasten zijn netto, eigengewicht van de hijshaak is ingecalculeerd.
Voor maximale hijslasten zijn geen extra inscheringen nodig.
Hijshaakhoogtes zijn rekentechnische hoogtes, hierin is geen rekening

gehouden met vervorming.
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dkcnnyarauns KpaHa

MoBopoTHasa nnatgopma

Ctpena

Monoxexune cTpesnbl
nopa yrnom

Pexxum padoTbi ¢
MaxoBOWi CTPenon

Onopbl

bawHsa

IneKkTpocHabxeHue

AnekTpoobopyaoBaHmne

MexaHu3m nosopoTa
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lMoBopoTHas nnatdhopma BbINONHEHA B BUAE MeTan-
JINYECKON KOHCTPYKLMK C BALUHEN 1 COEAMHEHUEM C
LIapVMKOBLIM OMOPHO-NOBOPOTHLIM Kpyrom. Coenu-
HUTENbHBIM 3IEMEHTOM C LIACCH CIYXNT LIAPKKO-
BbIl MOBOPOTHbIV Kpyr Liebherr ¢ BHyTPEHHNUM 3y6-
yaTbIM 3aLenneHnem; 6710KMpoBKa NOBOPOTHOM
nnathopmbl Ha LWaccu.

4-CeKLOoHHas CTpena, 04eHb y3Kas 1 BbicoKas
TPaeKTOPMS MOHTAXa CTPEeNbI B BO3AyXe, BCNea-
CTBUE Yero TpebyeTcs He6oNbLLIOE NPOCTPAHCTBO
INs ee pa3BepTbiBaHus. MoHTax B BO3AyXe BO3MO-
XKEH bnarofaps Hanuumio 0TAEeNbHOM Nebeakn 1
NOAKIOYEHNI0 MOHTAXHOW NebelKu CTpenbl. Pac-
yanbl CTPENbl BbINOMHEHbI B BIALE TENECKOMUYECKIX
LUTAHT WM KaHATHBIX pacyanos. [MapaBnnyeckoe
YCTPOICTBO NOBOPOTA CTPENbI.

0°, 15°, 30°, 45° — 370 CTaHLAPTHbIE MONOXEHUS
CTpenbl NOA YrNoM, YCTaHOBKA BO3MOXHA NyTeM
yKOpaunBaHus 3afiHero pacyana B paboyem pexi-
Me NPy NOMOLLM NyNbTa AUCTAHLMOHHOTO ypasne-
HWS MK U3 NINGTOBOI KabKHBI.

CneunanbHblit pexxum ans 6eccTynervaToro u3me-
HEHNS MONOXEHUS CTPENbl NOA HAarpy3KoW B nana-
30He 0T —20° 10 70°. [pu 3TOM rpy30BOil KaHaT
NpoTArMBaeTCs ¢ 1-KpaTHON 3aNacoBKOii Yepes
Or0fIOBOK CTPENbI.

4-To4ye4Has onopa, BblABUraeMas ruapaBnnyeckoi
CMCTEMOIA B FOPU30HTANIbHOM U BEPTUKANbHOM
HanpaBneHnsx. ABTOMaTNYeCKast HUBENMPOBKA
0rnop, 3NeKTPOHHAS MHAMKALUS HAKNOHa; ynpaBne-
Hue npu nomoLLm BTT-Moayns (AMCTaHLMOHHOE
ynpasneHue Yyepes Bluetooth).

Teneckonuyeckas ballHs U3 Tpex YacTel co CnnoLl-
HbIMW KOHCTPYKLMAMM, C 6NOKMPOBKOM 6alLHN Ha
NoBOPOTHOM Nnatdopme.

[nzenbHbiin arperat 48,0 kBA. OTAenbHbIA 6ak Ha
KpaHoBOIi ycTaHoBKe (200 f1); anbTepHaTMBHOE
3NEKTPOCHABXEHNE OT NCTOYHMKA TOKA HA CTPOU-
TENbHOM NNOLLAAKE (MOLKMIOYEHNE K BHELIHEMY
NCTOYHNKY Toka 63 A/400 B).

24 B noCT. TOKA, 2 aKKyMyNSATOPHble 6aTapem no
170 Ay; 4 npo6neckoBbIX Masyka (XenToro Lgeta);
nofcBeTka onop; 1 WwTencensHas po3eTka B 3aAHeN
yacTu aBTomMo6unsa (15-nontocHas, 24 B); 3apsagHoe
YCTPOWCTBO AN151 3apSA/KLM aKKyMYyNSTOPHOI 6aTapen
lwaccy npu paboTe C aBTOHOMHBIM UK CETEBLIM
NUTaHNEM; aKyCTUYECKIiA NpeaynpexaaloLLuii
CUrHan Npy JBUWXEHUN 3aAHUM XO[,0M; OCBELLEHNE
B COOTBETCTBUMM StVZO (NpaBmnamm fonycka TpaHc-
MOPTHbIX CPEACTB K JOPOXXHOMY ABVXKEHMIO); N0f-
KJIOYEHME K BHELUHEMY UCTOYHUKY 3NEKTPONMTaHNS
KpaHa; aneKkTpopacnpeenuTeNbHbIi LUTOK
1x32ACEE, 2 x 16 A CEE, 3 wrencenbHble po3eT-
KM C 3aLMTHBIM KOHTAKTOM 11 aBBTOMATUYECKIM
BbiKNtoyaTenem Fl Ang noakMoyeHns BHELHero
NCTOYHWMKA NOTPEBNEHUS; CUCTEMA YNPABAEHUS C
nporpammMmpyemoit namaTbio (SPS); nposepka KoM-
NAeKTaLuy; orpaHnyeHne paboumx 30H; 3apsaHoe
YCTPOWCTBO AN191 3apSA/KLM aKKyMYyNSTOPHOI 6aTapen
KpaHOBOI YCTaHOBKM; aHEMOMETP.

beccTyneHyaTas perynmpoBka paboyux CKopocTen,
3NEKTPOHHASA PEryNMPOBKa BETPOBOW Harpy3Ki

11 aBTOMATWYECKOE AeMNMUPOBAHUE PACKAYMBaHMS
rpy3a. MexaHu3m noBopoTa MOXHO 3aKOHTPUTb
npW NOMOLLW NHANBMAYANBHON PEryANPOBKN
4acTOTbl BPALLEHNS - BPALLAKOLLEro MOMEHTA;

7,5 kBT FU, 0 — 0,8 06./MUH.

TenexeyHas neéegka

Ipy3oBas neGepka

JindbroBas kKabuHa

CurHanbHoe yCTPOMCTBO
ANS NpeaynpexaexHns
neTaTenbHbIX annapaToB
OcBeLyeHUe CTPOUTENbHON
nnowaakm
MynbTANCTAHLMOHHOIO
ynpaBsneHus

MepenBnxeHue B paboyem
COCTOSIHMM

MpuBoA TENeXeyHoN NebeaKM C YacTOTHBIM NPeod-
pasoBaTenem 1 6eCCTyneHYaTomn perynnpoBKon
ckopocTeit; 4,0 kBT FU, 0 — 80 M/MuH.

MpuBOZ rpy30BoI Nebeakm ¢ Byms 6apabaHamu ans
MOHTaXa 1 nofbema rpy3os. [p1Bof ¢ ynpaBneHuem
0T 4aCTOTHOr0 Npeo6pa3oBaTens obecneynBaeT
6eccTyneHyaTyto perynnpoBKy CKopocTei nogbema
0NyCKaHMs, C PEXXMMOM TOYHOT0 MO3ULIMOHMPOBAHUS
Micromove; 24 kBT FU, SD.shift — makc. 100 M/MUH.
KabuHa ¢ KpyrosbiM 0630p0M BbINOMHEHA B BUJE
NNGTOBON KabuHbI, C CO6CTBEHHBIM NPUBOAOM C
6eccTyneHyaTbiM NNaBHbLIM NOABLEMOM 1 ¢ 6e3onac-
HbIM OCTEKJIEHUEM 10 BCEMY NEPUMETPY; CUAEHBE
KDAHOBLLMKA C NOAOTPEBOM W1 KOHTAKTHbIM BbIKTI0-
yartenem, ¢ BCTPOEHHbIMU [)KOUCTKAMU; pajno ¢
Bluetooth; KoHAMLMOHED; NEperoBOpHOE YCTPONCTBO
C MUKPOOHOM; cnacaTtenbHoe 060pya0BaHne Ans
aBapUIAHOr 0 BbIX0AA; aBAPUIAHBIA CMYCK; ANEKTPOH-
Has MOHWUTOPUHroBas cuctema (EMS) ¢ koHTponem
yrna HaknoHa u MHANKaLKMen ONOPHOTo JaBneHNs.
CurHanbHas namna ¢ nepekoYeHMem Ha Miurato-
LLMIA WK NOCTOSAHHBIN CBET.

6 ranoreHHbIx NpoxekTopos no 1500 BT
pasmeLLeHbl Ha GalliHe U Ha CTpene.

ﬂyﬂbT AVCTAHUWOHHOI0 yNpaBnexHns anga pexunma
paboThbl C 06paTHOII CBSA3bI0, LIBETHON AUCNNEN;
BKN. (PyHKLWO ,feHepaTop cTapt/cTon”,

BK/1. 3apSJIHOE YCTPOICTBO.

MepneHHoe nepefiBMKEHNE KpaHa B CMOHTUPOBAH-
HOM COCTOSIHWN BO3MOXHO 6narofaps npasuabHOMY
pacnonoXeHuio LieHTPa TsHxecTU. Onopbl A0MXKHbI
0CTaBaTbCA NPW 3TOM BbIABUHYTbIMU B TOPU30H-
TanbHOM NONOXEHNN.



TpaHcnopTupoBKa

ABTOMOOMNL

Motop

Kopo6ka nepepau

CkopocTtb

Topmo3a

Pynesoe ynpasnexue

MocTbl

MopBecka

LLUnHbBI
Ka6una

MpaBoBas ccbinka

JKecTkas KOHCTpyKLmMs COBCTBEHHOTO NMPON3BOACTBA
113 BbICOKONPOYHON MENKO3EPHNUCTON KOHCTPYKLM-
OHHOW CTanu.

6-LMNNHAPOBbINA AN3ENbHbI MOTOP, U3aenue
upwmbl Liebherr, moaens D946 A7 SCR, ¢ BOASHbIM
oxnaxaeHuem, motHocTb 400 kBT (544 n.c.)

npu 1900 06./MUH., Makc. BpalLaoLLMini MOMEHT
2494 Hm — npu 1200 06./MWUH. IMUCCUS BbIXTIOMHbIX
rasos cootBetcTByeT InpekTuse 97/68/EG.
TonnwueHbIA 6ak: 470 n.

12-ckopocTHas kopobka nepenay ZF ¢ asTomatnye-
CcKoW cucTemon nepeknoyeHns AS-TRONIC.

12 nepepHux v 2 3afiHne nepegayn; TopMo3-3ames-
NTENb; pasfaToyHas Kopooka, AByXCTyneHyaras,

¢ 6N10KMPOBKOIA MEX0CEBOr0 AnddepeHumnana.
[BMXeHue Bnepes ¢ Makc. CKopocTbio 80 KM/Yac;
[IBVXEHWE Ha3af C MaKC. CKOPOCTbIO 7,7 KM/Yac;
noabLem >62,6 %.

Pabounit TopMO3: MHEBMATUYECKNIA TOPMO3 C YCU-
JIUTENEM HA BCEX KOMIECax, BCE MOCTbI OCHALLEHbI
[MCKOBbIMY TOPMO3aMN, 2-KOHTYPHBIA NPUBOA.
Py4HOi TOPMO3: NPYXXUHHBIA 3HEPTOAKKYMYASTOP
NleNCTBYET Ha Koneca 2-ro, 3-ro, 4-ro u 5-ro
MOCTOB. TOPMO3-3aMeLINTENb: MOTOPHbI 3aMeL-
JIUTENb CO BCMIOMOraTeslbHO TOPMO3HOW CUCTEMON
Liebherr. Topmo3a cooTBeTCTBYIOT [JMpeKkTnBam

EC ECE R13 wnu ECE R79.

[napaBnnyeckoe pynesoe ynpasnexue ZF-Servocom,
2-KOHTYPHOE C rMApaBAMYeCKUM YCUNTENEM
NIONOHUTENbHbBIM 3aNaCHBIM HACOCOM, C NPUBOIOM
0T MOCTa. AKTUBHOE YNpaBneHne 3aH1uM1 MocTamm
MpY NOMOULM 5 31IEKTPOHHBIX NPOrpaMm ynpasne-
HWS. 1-11 1 2-1 MOCTbI YNPaBNAKOTCH MEXaHUYECKM,
3-, 4-i 1 5-7 MOCTbI UMEIOT 3NEKTPOrnapPaBANYE-
CKOE YNpaBfeHie B 3aBUCUMOCTM OT CKOPOCTMU.
PyneBoe ynpaBneHne COOTBETCTBYET [lMpeKTnBam
EC 70/311/EWG.

Bce mocTbl ynpasnsiemble. MocTbl 2, 4 1 5 umetoT
npuBoz, ¢ 6110KNPOBKOIT AnddepeHLmana.

Bce MOCTbI UIMEIOT TMAPONHEBMATUYECKYIO NOABE-
CKY, C aBTOMATUYECKON PErynpoBKOM JOPOXHOT0
npocBeTa. BO3MOXHOCTb rMApaBINYeCcKoi 6110KN-
POBKI NOABECKY; X04 NpyuHbl —100 / +100 MMm.
10 wtyk. Pasmep: 385/95 R25.

lpocTopHas uensHoMeTanamyeckas kabuxa,
YCTOM4MBAs K KOPPO3UN 3 CHET KaTathopesHom
TPYHTOBKM, HAHECEHHOI METOLOM MOrPYXXeHNS,
3MacTYHas NOABECKA W FTMAPABNNYECKOE AeMndu-
pOBaHue, 3ByKO- 1 TEMNOU30NSALUMNOHHAS BHYTPEH-
HAS1 067IMLI0BKA B COOTBETCTBIUM C [lnpekTnamm EC;
6€30MacHOe 0CTEKEHME; OpraHbl ynpaBneHus u
KOHTpONs, KoM(hopTabenbHOE BHYTPEHHEE OCHALLE-
Hue, Co CBO6OAHBIM 0630POM YNNLI.

CnepyeT yuuTbIBaTh NPEANNCAHNS KOHKPETHON
CTPaHbl 0THOCUTENBHO MAKC. Harpy3ku MOCTOB.

AononHutenbHast ocHacTKa

Plus-naker (*?)

PeweTyaTble yANUHEHMS
cTpenbl

OcTtaHoBKa moTopa c
aBapuiiHbIM BbIKNI0YEHUEM

JLlononHuTenbHbIN OannacTt

Npucnoco6nexne ans
caMOMOHTaxa 6annacta

T'py3oBas nnatcopma

KoMGMHMPOBaHHDINA ALKUK

Kamepa ans cnexenus
3a rpy30BbIM KPIOKOM

Kamepa 3apHero Buaa
PyyHoin hoHapb
CuenHoe yCTPOMCTBO
OcBeLieHne 3afHUX

rabaputoB
JLipyrue onuum — no 3anpocy

YBenuyeHne rpy3onoLbeMHOCTY C JONONHUTENb-
HbIMW KPUBLIMY TPY30MOABEMHOCTH; YCIOBHO
COKpalLeHHble paboyne CKOPOCTM B pexnme Plus;
OrpaHuYeHns, yCNOBHO CBA3aHHbIE C CUCTEMON
TEXHWYECKOTO0 YNPaBNeHus; PYHKLMOHNPOBAHUE
NPV FOPU30HTANIBHOM MOMOXEHNN CTPENbI 1 C
LUMPOKOW OMOPOI BO3MOXHO KaK C JONONHUTENb-
HbIM 6a11acToM, Tak 1 663 Hero.

YANUHEHUs CTPENbl 10 62,5 M 1 65 M B pexnme
paboTbl C MaxoBoW CTPeNoit; Ne 1 MOXET 0CTaBaTLCS
Ha KpaHe f1aXke B TPaHCMOPTHOM MONOXEHUN, B
pexume paboTbl C FPYy30BOil TENEXKOW W BO BPEMS
MOHTaxXa.

ABapUiiHbIA BbIKIOYATENb U 3aLLMTa OT NPEBbILLE-
HWS 4ACTOTbI BPALLEHMS MOTOPA LLIACCU U AN3eNbHO-
ro arperara.

[Insi NOBbILLEHMS TPY30N0ABEMHOCTH; UCMONHEHNE
C NpUCnocobnexHnemM Ang caMoMoHTaxa 6annacra;
4 6noka; macca 9,0 1.

KpaH MOXET camoCTOSTENbHO YCTaHaBNNBATb
NONONHUTENbHbINA 6annact, 6e3 Apyroro Norpy3oy-
HOr0 KpaHa.

Mnatcdopma nnowwaasio 5,5 M2, ¢ JoNONAHUTENbHbIM
0TCEKOM; OTKWUAHASA, C rMAPABINYECKON CUCTEMON
noZbema v 0nycKanus; BKJ. rabapuTHoe 0CBeLLeHNe
B COOTBETCTBUM C npaBunamu StVZ0; BeINoNHSET
Tpe6oBaHs N NPOTUBOMNOJKATHON 3aLLMTE COTNAcHO
ECE R58.

3anuparoLLmincs LMK AN pasnnyHoro A0NoaHu-
TeNbHOro 060pyNOBaHNS; Kak ansTepHaTnea rpy3o-
BOW NnaTopme; BKN. rabapuTHOe 0CBELLEHNE B
CO0TBETCTBMM ¢ nMpaBunamm StVZ0.

Kamepa ycTaHaBnMBaeTCs Ha rpy30BOV TENEXKE UK
Ha OroNoBKe CTPENbI (B peXume paboTbl ¢ MaX0BOI
CTPeno), ¢ hyHKLmMei pagnonepeaadm u 7-a10inMo-
BbIM LIBETHbIM AUCNIEEM; KaMEpa C 06bEKTUBOM
Motorzoom 1 aBTOMaTYECKON (OKYCUPOBKOIA; BKT.
AKKyMyNSITOp 1 aBTOMATUYECKYH0 PYHKLNI0 3apsiaKu
B COCTOSIHWM TPAHCMOPTUPOBKM 1 NPY MOMOXKEHNM
TPY30BOW TENEXKM BHYTPY.

C 7-n10/MOBbIM LIBETHBIM AUCNINIEEM; Nepeaada
CUrHana B KabuHy Yepes TOKOChEMHNK.
lepeHoCHOV py4HOi ranoreHHbIn GoHaps, 50 BaTT,
NUTaHNE OT aKKYMyNATOPa, akKyMynsTop OTAENbHbIN.
Pa3aHble cMCTEMbI CLIEMHbBIX YCTPOICTBO Ha BbIGOP:

C MaHEBPOBOW CLEMKOM, CO CLENKON NS TAKENO-
BECHbIX rpy30B (D19) nnw ¢ wapoBoi rojoBKOMN.
CBETOAMOAHbIE NAMMbI /151 JONONHUTENBHOO
0CBELLEHMS.

Ba)xxHasa TexHn4eckas nHgopmauums

Mpu ocTaHOBKe paGoTbl AEMOHTaX He TpeGyeTcs, B 3aBUCUMOCTY OT
KOMMJIEKTALUM KpaH MOXET GbITb YCTAHOBEH C 0CBOGOXAEHWUEM MO BETPY.

[laHHble No rpy3onoabEMHOCTM HETTO, NPU 3TOM KPIOKOBas 0GoiiMa He

yunTbiBaeTcs.

lna makc. rpy3onogbEMHOCTM Nepe3anacoBKa He TpedyeTcs.

3HayeHus BbICOTbI MO KPIOKOM SIBASIIOTCSA PacyeTHbIMM, UAEaNbHbIMM
naHHbIMK Ge3 yyeTa fecdopmaumn.
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Im Vergleich mit mobilen Kranen/In comparison to mobile cranes/
En comparaison avec les grues mobiles/En comparacion con las grudas moviles/

In vergelijking met mobiele kranen/lo cpaBHEHWIO C MOBUIBHBIMI KpaHamm
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Konstruktionsédnderungen vorbehalten.

Subject to alterations.

Sous réserve de modifications.

Reservado el derecho a modificaciones estructurales.
Technische wijzigingen voorbehouden.

[Mpasa Ha BHeCeHNe KOHCTPYKTOPCKMNX VN3MEHEHWNI COXPaHSAIOTCS.
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Samtliche Angaben erfolgen ohne Gewahr.

This information is supplied without liability.

Ces renseignements sont sans garantie.

Declinamos toda responsabilidad derivada de la informacién proporcionada
Alle gegevens zijn vrijblijvend en niet bindend.

Bce paHHble ykasaHbl 6e3 06a3aTeNnbCTB.



